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| 1. APRESENTACAO

A linha de Controladores Programéaveis Conn-FLEX foi projetada para atender os
requisitos de automacédo e controle em maquinas e processos industriais com o grande
diferencial de incorporar em um Unico equipamento, controlador programavel em
linguagem ladder de acordo com a norma IEC-61131-3, interfaces de comunicagéo serial,
transceptor de radio e interface ethernet, permitindo ampla conectividade para processos
distribuidos e dispersos em grandes areas geograficas ou em parques industriais.

| Caracteristicas de Destaque

» Alta conectividade, versdes com interfaces de comun icacao:
- RS-232
- RS-485
- Transceptor Digital 900MHz
-Ethernet

 Sua estrutura modular aplica-se com excelente perfo  rmance tanto em
sistema de Telecomando e Telemetria como em automa¢ &o de maquinas e
processos distribuidos.

 Elevado poder de processamento através de processad ores de alta
performance.

* Permite expansao das E/S incorporadas a CPU.
* Programavel em linguagem Ladder de acordo com a nor ma IEC-61131-3.

* Protocolos Modbus RTU Mestre / Escravo e Modbus/TCP |, selecionaveis via
software.

* Reldgio e Calendario com alta precisao.

| 2. APLICACOES DOS CONTROLADORES PROGRAMAVEIS

O Controlador Légico Programavel é um equipamento extremamente versatil, com
aplicacbes em todos os segmentos industriais. Suas caracteristicas permitem que ele
efetue desde simples légicas até sofisticados controles de processos.

Existe para automatizar processos industriais, sejam de sequénciamento,
intertravamento, controle de processos, batelada, etc. Este equipamento tem seu uso
tanto na area de automacdo da manufatura, de processos continuos, elétrica, predial,
dentre outras, como pode ser visto no exemplo que segue:



AUTOMACAO DE
MAQUINAS

CONTROLE DE PROCESSOS

Injetoras de plastico

Saneamento

Extrusoras

Medicao e controle de energia

Prensas e retificas

Quimicos

Furadeiras

Siderurgicos

Robds e manipuladores

MetalUrgicos

Misturadores

Estufas e secadoras

Maquinas especiais

Supervisdo de plantas industriais

| 3. COMUNICACAO

A ampla conectividade do Conn-FLEX permite a automacdo de processos
distribuidos de forma simples e amigavel, podendo ser executada através de conexdes

wireless e através de interfaces RS-232, RS-485 e ETHERNET.

A utilizacdo do protocolo aberto Modbus mestre ou escravo em todas as interfaces

de comunicacéo facilita a integracdo com equipamentos de outros fabricantes.




[ 4. CARACTERISTICAS TECNICAS

4.1 CPU

O moddulo CPU realiza as fungdes de processamento e controle do sistema. Neste
modulo estédo localizados os processadores principais, memoria FLASH, memoéria RAM,
interfaces de comunicacédo serial, Transceptor de Radio. Seu ndcleo multiprocessado de
16 bits composto por processadores tipo DSP permite a execucao de diversas tarefas em
paralelo com alto desempenho e em tempo real.

UNIDADE CENTRAL

Processador Principal

DSP (Digital Signal Processor), 16 bits, 90 MHz

Instrucdes por segundo

30 Milhdes

Barramento de dados 800 Kb/s
Memodria Sistema operacional 1.2 Mbits
Membéria de Configuracao 64 Kbits
Memoria de Variaveis 64 Kbits
Mem©ria Programa do Usuario 8 Mbits
Numero de médulos de E/S Consultar

Interface Serial

COM1 Programével RS-232 ou RS-485
COM2 Configuravel RS-232, RS-485, Wireless, Ethernet

Interface Ethernet (opcional)

10/100 Base-T (Auto detectavel)
Protocolo TCP/IP e UDP/IP

Protocolos Modbus RTU Mestre / Escravo de 1,2 Kbps a 57.600
Kbps
Indicadores Led ALIM alimentacédo presente

Led TX/RX COM1

Led TX/RX COM2

Led LINK RF

Led EXE CPU Executando / Bloqueada

Relodgio / Calendario

Erro maximo 15ppm +/- 0,7 segundos / dia
Amplitude do calendario: 2000 a 2099 (em anos)

Watchdog

Controlado pelo ciclo de varredura do CP, com periodo
méaximo de 1,0 s.

TRANSCEPTOR DE RADIO (INTERFACE WIRELESS, opcional)

Potencia RF Até 1.000mW (+30dBm)
Alcance Até 30Km *

Baud Rate 1200 a 57.600 Kbps
Sensibilidade do receptor -110 dBm

Faixa de operacéo 915-928 MHz

Tecnologia

Frequency Hopping Spread Spectrum (Espalhamento
Espectral por Saltos de Freqiiéncia)

Topologia de rede

Ponto a ponto e ponto-multiponto

NUmero de canais

50

Seguranca Identificador ID de um byte. Chave de encriptagéo de 56
bits.

Impedancia da Antena 50 Q

Conexdo Antena SMA Fémea

* com visada em campo aberto, de acordo com projeto teérico de radio enlace.




ENTRADAS DIGITAIS (INTEGRADAS A CPU PRINCIPAL)

Quantidade

8 (oito)

Tipo

P (nivel alto ativo com entrada positiva)

Tipo de Entradas

24Vcc Optoisolada

Corrente de Entrada 7al10 mA
Isolamento 1500 Vcc
Tensao para nivel 0 Abaixo de 5V
Tensdo para nivel 1 Acima de 10V

SAIDAS DIGITAIS (INTEGRADAS A CPU PRINCIPAL))

Quantidade 8 (oito)

Tipo de Saidas Relé contato NA
Corrente maxima nos contatos 2A

Tensdo maxima aplicavel 220Vcc / 250Vca

Numero de operagdes (minimo)

2 milhdes @1A / 30V

ENTRADAS ANALOGICAS (INTEGRADAS A CPU PRINCIPAL)

Quantidade 6 (seis)

Tipo de Entrada 0-20 mA ou 4-20 mA

Resolugao 12 bits (0 a 4095)

Tens8o maxima sem dano 30 V (diferencial)

Corrente maxima sem dano 150 mA

Impedancia 165Q (méximo)

Precisao Melhor que 0,10% do fundo de escala
Protecdo Contra inversdo de polaridade
Filtragem Filtro RC

SAIDAS ANALOGICAS (INTEGRADAS

A CPU PRINCIPAL)

Quantidade 2 (duas)
Tipo 4-20 mA
Impedancia maxima 350 Q (tensdo méxima de 7V)
Resolucéo 12 bits (0 a 4095)
Precisdo 1% para o fundo de escala
GERAIS
Alimentagao 12 a 30 Vcc (Para versdes Ethernet e Serial)
12 a 18 Vcc (Para versdo com interface via radio)
Consumo Méax. 400 mA (em 24 Vcc com transmisséo de RF).
Temperatura de Operacgéo 0a+60 °C
Umidade 10% a 90% (n&o condensante)
Dimensodes 100 X 75 X105 mm (L XA XP)
Peso 300g

Material Gabinete

ABS com fixacao para trilho DIN




| 5. INSTALACAO

O conjunto de instrucdes a seguir define os principais pontos que o usuario deve
observar na instalacdo dos Controladores Programaveis Conn-FLEX:

a) Os Controladores devem ser instaladas em uma caixa ou painel que possua vedacéao
completa contra poeira, respingos de agua, 6leo e produtos corrosivos. Esta caixa ou
painel também deve protegé-lo contra choques mecanicos, vibragcdes mecanicas e altas
temperaturas (acima de 60 °C).

b) Deve-se evitar que 0s equipamentos sejam montados no mesmo painel de
transformadores, contatores, solendides ou outros componentes eletromecéanicos que
possam produzir ruidos eletromagnéticos.

c) Deve ser escolhida uma rede de alimentacdo isenta de ruido e com o minimo de
flutuacéo possivel para a alimentacédo dos Controladores.

d) Evitar a passagem dos cabos de RF, dados e alimentacdo proximos a cargas indutivas
como motores, contatores, solendides, valvulas.

5.1 DIAGRAMA DE INTERLIGACAO

Os Controladores Conn-FLEX aceitam alimentacdo na faixa de 13 a 30 Vcc, a
mesma devera garantir boa filtragem e alta imunidade a ruidos, a ligacéo é feita de acordo
com a ilustracédo que segue.

DESCRICAO DOS BORNES

ED1 a ED8 | Entradas Digitais 1 a 8

SD1 a SD8 | Saidas Digitais 1 a 8 (Contato NA)
C1l Comum 1 (Comum das saidas 5 a 8)
C2 Comum 2 (Comum das saidas 1 a 4)
EAl a EA6 | Entradas Analdgicas 1 e 6

SAl a SA2 | Saidas Analdgicas 1 e 2

+Vv 1 Alimentac&o - Positvo (+)

oV ? Alimentacao - Negativo (-)

! Existem dois bornes +V, estes sdo interligados inte rnamente podendo ser usado
como comum das Entradas Digitais.

2 Existem dois bornes 0V, estes s&o interligados inte  rnamente podendo ser usados
como comum das entradas e saidas analdgicas.
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5.2 INTERFACES DE COMUNICACAO

O Controlador Programével Conn-FLEX possuem duas interfaces de comunicagao
serial, podendo ser configuradas como RS-232 ou RS-485, via software. Opcionalmente
no lugar da COM2 poderd ser fornecido com interface Wireless e ainda Ethernet. A
interface serial segue a norma EIA232 e EIA485, com relagdo aos niveis de tensdo sua
conexao é feita através de um conector RJ-45 fémea de acordo com a pinagem que
segue. A programacédo pode ser executada atraves das portas COM1 ou COM2, ou ainda
via Ethernet quando equipado com este opcional.
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Interface ETHERNET

PINAGEM CONECTOR SERIAL RJ-45
PINO DECRICAO SENTIDO
1 D- RS485 -
2 RXD — Recepcéo de dados RS232 Entrada
3 TXD — Transmissao de Dados RS232 Saida
4 D+ RS485 -
5 GND -
6 Nao Conectado -
7 RTS - Request to send RS232 Saida
8 CTS - Clear to send RS232 Entrada




Aviso: Nos sete segundos iniciais apds a energizaga
padrdes nas interfaces de comunicacao, com isto é p

PINAGEM CONECTOR ETHERNET RJ-45

PINO DECRICAO SENTIDO

1 TX Diferencial + Saida

2 TX Diferencial - Saida

3 RX Diferencial + -

4 Nao Conectado Entrada

5 Nao Conectado -

6 RX Diferencial - Entrada

7 Nao Conectado -

8 Nao Conectado -

0 o controlador inicia com o0s ajustes
ossivel bloquear o programa aplicativo a fim de

realizar novas configuracdes. Ajuste padrao:

Protocolo: Modbus escravo, endereco:1, baud: 57.600

bps, Interface: RS-232.

| 6. INDICADORES

O painel frontal possui Led’s indicadores que tem as seguintes funcgdes:

LED FUNCAO
Alim Alimentacado Presente, Controlador Ligado
- Aceso: indica que o programa do usuario encontra-se bloqueado
(STOP).
CcPU - Aceso apagando rapidamente: Inicializacdo, neste momento o
Controlador encontra-se com os ajustes padrdes.
EXE - Piscando: programa do usuario sendo executado (RUN).
- Piscando intermitentemente e rapidamente: memoria FLASH
vazia ou em falha.
Quando configurado como Servidor sempre acesso, quando
RF* LNK configurado como Cliente s6 acende quando conectado a um
Servidor.
COML1 TX Ind?ca transmisséo de dados
RX Indica recepc¢éo de dados
COM?2 X Ind?ca transmisséo de dados
RX Indica recepc¢do de dados
10 Conexao ethernet 10Mbps
1 | 100 Conexéo ethernet 100Mbps
ETHERNET COL Indica Colisdo de dados na rede
LNK Link Ethernet
ENTRADAS | ED1 a ED8 | Sinalizacdo de entradas digitais ligadas
SAIDAS SD1 a SD8 | Sinalizacdo de saidas digitais ligadas

! Quando equipado com este opcional.




| 7. PROGRAMACAO

Para programacdo, descricdo dos blocos, declaracdo de varaveis e outros itens
relacionados ao software, consulte o manual de programacéo de controladores infinium.

7.1 QUANTIDADE DE VARIAVEIS DISPONIVEIS

Tipo de Variavel Quantidade Faixa de Endereco
Disponivel

Entradas Digitais 8 %I10 a %I7
Saidas Digitais 8 %Q0 a %Q7
Memorias bits 1600 %MO0 a %M1599
Memodrias de 8 bits (byte) 600 %MBO0 a %MB599
Memorias de 8 bits (byte) retentivos 0 %MBRO a %MBRO
Memorias de 16 bits (word) 800 %MWO0 a %MW 799
Memorias de 16 bits (word) retentivos 0 %MWRO0 a %MWRO0
Memorias de 32 bits (dword) 80 %MDO0 a %MD79
Memorias de 32 bits (dword) retentivos 0 %MDRO0 a %MDRO
Acumuladores Timer 90 %TO0 a %T89
Acumuladores Contadores 90 %CO0 a %C89
Entradas analogicas 6 %IWO0 a %IW5
Saidas analbgicas 2 %QWO0 a %QW1




GARANTIA

1 - A INFINIUM garante seus equipamentos contra defeitos de fabricagéo pelo prazo de
12 (doze) meses contados a partir da data da emisséo da nota fiscal.

2 - A garantia compreende o conserto ou substituicdo, a nosso critério, dos equipamentos
desde que efetivamente constatado o defeito.

3 - Para a efetivacdo da garantia, a INFINIUM deve receber em sua fabrica os
equipamentos em questdo. ApOs 0 conserto 0s mesmos estardo disponiveis ao cliente na
fabrica. Fica por conta do cliente, responsabilidade e despesas de transporte destas
mercadorias.

4 - Os equipamentos deverdo ser enviados a INFINIUM acompanhados de nota fiscal e
um relatério contendo os problemas detectados pelo cliente.

5 - A garantia perde seu efeito quando:
- Os equipamentos forem violados ou sofrerem alteragcbes sem autorizacdo expressa por
escrito pela INFINIUM.

- Os equipamentos nao forem instalados seguindo rigorosamente as instru¢des do manual
técnico.

- Os equipamentos sofrerem acidentes ou danos provocados por agentes externos.

6 - A garantia ndo é valida para:
- Defeitos provocados por mau uso ou instalacdo inadequada dos equipamentos.

- Danos ocasionados por agentes externos tais como inundacgdes, terremotos,
tempestades elétricas, problemas de rede elétrica de alimentacéo, vibracbes excessivas,
altas temperaturas e quaisquer outros que estejam fora das condicbes normais de
armazenamento, transporte e uso deste equipamento.

- Danos ocasionados a maquinas, processos e pessoais, ocasionados por mau
funcionamento destes equipamentos.

7 - A garantia é expressa em termos de performance dos equipamentos de acordo com
suas caracteristicas técnicas expressas claramente no manual. Ndo compreende,
portanto a garantia de performance do sistema onde sdo empregados 0s equipamentos
INFINIUM, ficando esta ao encargo do engenheiro responsavel pelo projeto deste
sistema. Por sistema entende-se o conjunto "equipamento eletrénico INFINIUM, sensores
e transdutores, acionamentos e mecanica, etc ".

8 - A INFINIUM néo se responsabiliza por quaisquer outros termos de garantia que nao os
expressos aqui.



[ 8. DIAGNOSTICO E SOLUCAO DE PROBLEMAS

8.1 MANUTENCAO REGULAR E PREVENTIVA

O controlador programavel ndo exige um procedimento obrigatorio de manutencao
regular, porém, a checagem periddica de alguns itens do sistema contribui para garantir a
alta confiabilidade do sistema a longo prazo:

b) Limpeza - Verificar se existe contaminacdo do controlador programavel por poeira,
liguidos ou outros produtos. Pode ser necessaria uma revisdo da vedacdo da caixa ou
painel. Se houver aberturas para ventilacgdo com filtros, estes também devem ser
verificados.

c) Temperatura - Verificar se a temperatura ao redor do controlador programavel esta
dentro dos limites adequados. Mesmo a partir de uma instalacao original bem feita, as
condi¢Bes podem mudar pela colocacéo de outros equipamentos nas imediagdes.

d) Vibragdo - A instalacdo do controlador programavel em ambientes com vibragdo
mecanica pode provocar problema na fixagcdo dos produtos, conectores, fiacao, etc. Estes
aspectos devem ser verificados.

e) Ruido - Mesmo que a instalacdo original seja adequada do ponto de vista da imunidade
ao ruido € comum sua modificacdo, ampliacdo ou instalacdo de novos equipamentos no
mesmo ambiente. Verificar se os cuidados exigidos para uma boa instalagdo continuam a
serem adotados.

| 8.2 FALHAS

Os controladores programaveis oferecem alguns recursos para diagnosticos de
problemas. Estes recursos se baseiam na sinalizacdo através de led’s e operandos do
sistema.

a) Falha de alimentacdo — Verificar através do led Alim. Verificar a ligacdo correta da
alimentacao, o tipo de fonte usado e os niveis de tensédo aceitaveis para este tipo de
fonte.

b) Falha na comunicacdo — Pode ser diagnosticada através dos Led’'s TX, RX, LNK.

c¢) Falha na execucao do programa aplicativo — Pode ser diagnosticada através dos Led’s
EXE.



[ 8.3 REMESSA PARA MANUTENCAO

Antes de enviar 0os equipamentos para manutencao, verificar o sistema em relacéo
aos itens apresentados ao longo deste capitulo. Reunir todas as informacfes e entrar em
contato com o departamento de Assisténcia Técnica da INFINIUM.

Se houver outro controlador programavel da mesma configuracao disponivel, uma
boa alternativa é trocar por outro, a fim de confirmar se € mesmo o controlador
programavel que esta com problema. Neste caso, € sempre importante certificar-se que o
controlador programavel original ndo foi danificado por uma tenséo incorreta de entrada
ou de alimentagao.

Confirmada a necessidade de envio do controlador programavel para conserto na
INFINIUM, envia-lo como “Remessa para Conserto”. Anexar sempre um relatério onde
conste o defeito observado e outras informacgdes julgadas relevantes para facilitar o
trabalho e evitar a repeticdo do problema.



